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  تقديم به شهيدان
 

  ...... با چشماني به تلؤلؤ خورشيدكه آنان 

  .........                     و به زيبايي ماه

  ..... نگرند    بر ما مي

  داريم  كه چه سان حقشان پاس مي

 كنند كه وار ترنم مي نيازي بر گوشمان نصيحت هاي بي و از فراز قله

 

  اگر از خاك تمناي گريز داري

  ايدت علم به جان عزيز داريب
 
 

  



 



  

  

  

  

  

  

  ي مؤلف مقدمه

 ي در زمينـه ي كتـابي  سپاس فـراوان بـه پيـشگاه خداونـد بـزرگ و مهربـان كـه توفيـق تهيـه          

ي مهندسـي مكانيـك را بـه ايـن     مخصوص دانـشجويان رشـته  ي   ويژهگيري  هاي اندازه  سيستم

هـاي   سيـستم چنـدين سـال بـه تـدريس         نظر اينجانب كه     به.  كوچك خود عنايت فرمود    ي  بنده

جاي چنـين كتـابي در زبـان         دارم،   اشتغالي مهندسي مكانيك    يري به دانشجويان رشته   گ اندازه

لـوم شـد كـه تعـدادي از اسـاتيد           هـاي اوليـه مع    بـا بررسـي   . رسيد  نظر مي   فارسي كاملاً خالي به   

اي از كتـاب    هاي عمده   از بخش  ، در تدريس ابزاردقيق به دانشجويان،     هاي برق و مكانيك    رشته

اما . كنندكانل استفاده ميدالي، ريلي و مك :  تأليف   "هاي مهندسي   گيري  ندازهابزاردقيق براي ا  "

 تصاوير قلت و ها  داراي عيوبي نظير خالي بودن متن از مثال،هاي خود ترغم مزي اين كتاب علي

ي كتـاب حاضـر تـصميم گرفـت كـه       كننده تهيه ،بنابراين. نيز هستگيري   وسايل مختلف اندازه  

ضمن تأليف فصل اول به طور       ،كتاب حاضر ي    در تهيه در نتيجه   . برطرف كند برده را   منواقص نا 

 حـذف   بـه  ،كنـد   كه دانشجو را با مفاهيم اوليه آشنا مي        اي  گونه   به ،كاملاً متفاوت با كتاب اصلي    

تلاش زيادي . دشاقدام فصل هفتم كتاب اصلي كه مطالب بنيادي آن در ديگر فصول آمده بود، 

 تفهـيم  منظـور   بـه  از اينترنت، اوير تكميلي و جداول كاربردي در هر مبحث         ي تص شده تا با ارائه   

 بيـنش دانـشجويان مكانيـك در        رتقـاي اميد اسـت ايـن مجموعـه در ا        . اقدام شود مباحث  بهتر  

اطلاعـي    اي كـه بـي      گونـه   بـه  بـه دليـل اهميـت فـراوان آن           - گيري اندازه هاي خصوص سيستم 

چنانكـه  . سزايي داشته باشد   سهم به  - آموختگان اين رشته از اين مطالب جايز نخواهد بود          دانش

گيري بـه كـار   كه در آن يكي از انواع وسايل اندازهيافت توان   كمتر محيط كاري را مي     دانيم  مي

. اسـت نيـاز   گيري    زهبه اندا يز   ن ايهمچنين در انجام بسياري از امور غيرحرفه      . گرفته نشده باشد  

الـزام بـه داشـتن حـداقلي از ايـن      گيري نيز گيري براي خريد وسايل اندازه حتي در مقام تصميم 

  .وجود دارداطلاعات 

 براي دانشجويان و مهندسان و نيز اساتيد محترمـي كـه از    حاضر ضمن آرزوي مفيد بودن كتاب    

  انتقـادات و رهنمودهـاي  يي اين عزيزان با ارائه   مهواهند كرد، اميدوارم ه   خآن براي تدريس استفاده     

  .  فرمايندياريهاي بعدي  ي هرچه بيشتر كتاب در چاپا را در غننويسندهارزشمند خود 



بـه  ام به سبب زحماتي كه در طول تدارك كتـاب             سرانجام تشكر و قدرداني خويش را از خانواده       

ين از آقـاي مهنـدس      چن ـ هم  و حمـل كردنـد    با صبوري و بردباري كم نظيري ت       كردم و آنان تحميل   

ي پيـشنهادهاي اصـلاحي ارزنـده و نيـز از مـديريت             خاطر بازخواني و ارائـه      مهدي معمار اردستاني به   

  .دارم  ابراز ميند،محترم انتشارات فدك كه به چاپ اين نوشته همت گماشت

  
  منصور رفيعيان

  1389 زمستان
  09133144812:  تلفن

 rafeeyan@yazduni.ac.ir:  پست الكترونيكي
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   لزوم آشنايي  1.1

 هـر كميتـي، پايـه و    گيـري  انـدازه جرأت بتوان گفت كه    شايد به 
عنـوان   بـه . گيري در همان حـوزه اسـت      اساس بررسي و تصميم   

 آن، مثـل   هـاي   جمعيت هر كـشور و شـاخص       گيري  اندازهمثال،  
هـاي اجتمـاعي و      گيـري  رشد جمعيـت، در فراينـد تـصميم       نرخ  

 ـ  ميكننده دارد و     يناقتصادي يك كشور نقشي تعي     د وظـايف   توان
ها و تشكيلات مختلـف دولتـي و خـصوصي را در يـك               سازمان

هـاي بهداشـتي مكلفنـد       مـثلاً سـازمان   . جامعه مـشخص كنـد    
لف با توجـه    دست آمده براي تهيه داروهاي مخت       براساس آمار به  

يا مثلاً چنانچه نرخ رشـد جمعيـت بـالا          . به نرخ رشد اقدام كنند    
ي تنظيم خـانواده در       باشد، نهادهاي آموزشي فعال بايد در زمينه      

همچنين تأمين آب، غذا، انـرژي،      . راستاي كاهش آن اقدام كنند    
 جمعيـت  گيـري  انـدازه راه و مسكن از ديگر مواردي هستند كـه          

مـدت آنهـا تـأثير      ريـزي كوتـاه مـدت و دراز        برنامـه د در   توان  مي
  هـاي    ي بخـش    گذاشته و درنهايت باعـث رشـد متناسـب همـه          

  .جامعه شود

  

  
در امور پزشكي و درمان بيماران بيشتر اوقات يـك پزشـك            

 كميـت خاصـي نظيـر فـشار خـون دارد تـا بـا                گيري  اندازهنياز به   
استفاده از آن، علت بيمـاري را تـشخيص دهـد و بـه درمـان آن                 

اطلاعـي فـرد      بـي  علـت   بسا يك اشتباه كوچك كه به     چه  . پردازدب
 جـان بيمـاري را بـه    شـود  حاصل مي  موردنظرگير از دستگاه  اندازه

 عامـل مهمـي در      گيري  اندازهآشنايي با خطاهاي هر     . خطر بيندازد 
 گيـري  انـدازه  شـرايط  .بـود دست آمده خواهـد   اطمينان به اعداد به   

هـا بـراي فـرد        ايـن آگـاهي    ي مجموعه. هركميتي نيز مهم است   
مقـادير در مقـام قـضاوت اسـتفاده         گير و شخصي كه از اين        اندازه
  .كند، لازم و ضروري است مي

هاي توليد انـرژي، آب،      در فرايندهاي مهندسي نظير سيستم    
 نقـشي  گيـري  انـدازه هـاي    مواد شـيميايي، غـذا و غيـره، سيـستم         

فيت و چه از نظـر      كننده در عملكرد اين صنايع چه از نظر كي         تعيين
بـراي   تقريبـاً  ،ايـن  علاوه بر. كميت و سرعت توليد به عهده دارند      
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