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 مترجمین ی مقدمه

 های استفاده منهای .هستند امروز دنیای در ترابری وسایل تریناستفاده پر و ترینمهم از بالگردها
 منابع حال این با شود؛می استفاده امداد و انسان و بار حمل نظیر اهدافی برای بالگردها از نظامی،
 بررسمی  از پم   .شممارند  انگشت د،پرداز می ایرودینامیک و دینامیک دقیق بررسی به که فارسی
 ترین روان کاملترین، عنوان به رو پیش کتاب بالگرد، دینامیک ی حوزه در کتاب جلد پانزده از بیش

 و شد انتخاب کتاب، مترجمین ما توسط بالگرد، پرواز با مرتبط مباحث اموزش مرجع ترین دقیق و
  .کنیم ترجمه فارسی به را آن تا شدیم ان بر اثر، صاحب با مكاتبات برقراری از پ 

 یتاریخچه مورد در مهم مقدمات بیان از پ  تحسین، قابل توجه و سنجینكته با ونكاتسان
 شمرو   عممودی  و ایسمتا  پمرواز  بررسی با را کتاب نخست، های فصل در بالگرد طراحی و ساخت
 وی میمانی،  همای  فصل در .است پرداخته جلو به رو پرواز با مرتبط مباحث تشریح به و است کرده
 خمود  از بعمد  های فصل برای ای مقدمه که نوشته آن به مرتبط هاینظریه و روتور یپره مورد در

 .شوند می شامل را بالگرد دینامیک و کنترل ایرودینامیک، پیرامون اصلی مباحث که هستند

 عایمت ر همچنمین  و پیمام  مفهموم  انتقال راستای در ما هدف و تلاش که است ذکر به لازم
 متمداول  کلممات  برخمی  فارسی -انگلیسی برگردان از رو، این از است، بوده ترجمه اصول و نكات
 .است شده پرهیز … و هاب روتور، نظیر
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گفتارپیش

  هتا  بتا   پشتت  ازجملته  زمینتی   هتر  از وبرخاستت  نشست و ایستا پرواز در رینظ یب توانایی علت به
 در هتا  آن ستودمنه  . شتونه  شتناخته متی   فترد  منحصتربه  پرنته   نقلیته  وسایل عنوان به بالگردها
 ارتفاع در عملیات الزامات هنه  در. است رشه حال در مهاو  طور به غیرنظامی و نظامی  ها برنامه
 ضرور   ونقل حمل وسیله عنوان به را بالگرد از استفاد  کشور  دورافتاد  مناطق به دسترسی و بالا
 نیازمنته   هتا  آن   توستهه  و طراحی که هستنه  ا ه یچیپ دینامیکی ها  سیستم بالگردها. کنه یم

 و دانشتگاهی  فهالیتت  هنته   در  ۰۹۹۱ دهته  اوایتل  تتا . استت  فناور  و تخصص از بالایی سطح
 انستانی  نیترو   تربیتت  بترا  . بتود  متمرکتز  بالگردهتا    مطالهته  رو  بتر  کمی بسیار پژوهشی
 از هوافضتا   مهنهستی  بخت   توسط کوتاهی دور  بالگرد  هتوسه و طراحی زمینه در ه ید آموزش
 فنتاور   از مهتم  جنبته  چنتهی   تتا  شه یده سازمان ۰۹۹۱ سال در  ۰کانپور هنه فناور  موسسه
 متورد  در ختوبی  بیتن   دور   ایت   کته  داد نشان کننهگان شرکت بازخورد. کنه برجسته را بالگرد
 بته  علاقته  و آگاهی دور   ای  که هستیم ای  ذکر به خرسنه بسیار. است د کر ارائه بالگرد نظریه
 قو  پیونه  ایجاد به دور   ای  بهلاو  . است کرد  ایجاد مختلف  ها سازمان بی  در را بالگردها
 ایت  . شه منجر( بنگلور  2ایروناتیکس هنهوستان) صنهت و کانپور فناور  دانشگاهی مؤسسه بی 
 تحصتیلات  مقطت   مقتهماتی  دور  جتزو    ساز آماد  برا  شه  انجا   ها تلاش اوج نقطه ب کتا

 و کتاربران  اپراتورهتا   مهنهستی    طراحتان   بترا   ها یسخنران از  ا مجموعه همچنی  و تکمیلی
 است. بالگرد ایرودینامیک و دینامیک اصول پایه بر محققان

 نوشتته  بتالگرد  ایِرودینامیتک  و دینامیک کلیات و مبانی از درکی ارائه برا  پایه سطحی در کتاب 
. انته  شه  داد  توضیح وضوح به ها ساز  ساد  و انه شه  استخراج اولیه اصول از مهادلات  تما . است شه 
 متهل  عمتود    پترواز  و ایستتا  پترواز  تاریخی  توسهه با منه نظا  روش به و تقسیم فصل ۰۰ به کتاب 
 پاست   بته  فصتل  دو. شتود  یمت  شتروع   جلو روبه پروازِ و زنی بال حالت در روتور پر    شه   ساز ساد 

 اختصتا   شته   جفتت  و نشته   جفتت   ها حالت در مستقل روتور پر  پایهار  تحلیل و ایروالاستیک
 پترواز  دینامیتک  پایتهار   و بهنته  -روتتور  شته   جفت دینامیک  ساز مهل به ۰۱ تا ۸  ها فصل. ددار

 تشتهیهِ ( ایِرومکانیکتال )هوامکتانیکی   پایهار  شه   ساز ساد  تحلیل به ۰۰ فصل. پردازنه یم مربوطه
 ارتهاشتات   دینامیتک   در یختوب  پیشتینه  و دانت   بتا  دانشتجویی  هتر . دارد اختصتا   بتالگرد  زمینی

 .کنه دنبال را کتاب مطالب بتوانه بایه کارشناسی  مقط  در ریاضیات و ایرودینامیک
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 متون در موجود تصاویر از استفاد  با که هستنه طرحهایی مقهمه  فصل در شه  ارائه تصاویر

 حقتو   مقتررات  و چتا   حق تا شه  میترس( تارنماها) ها تیسا وب از برگرفته مختلف مناب  و آزاد

 متتون  بته  توانته  یمت  واقهی  تصاویر به ا  خواننه  علاقه صورت در. نشود نقض ۰مهنو  مالکیت

 .نمایه استفاد  تیسا وب جستجو  گزینه از یا کنه مراجهه اصلی

 تکمیل زیر  ادافر حمایت بهون. بود آموزنه  و چالشی تجربه یک م  برا  کتاب ای  نوشت 

. آر. کتی  و 3وادیواژگتان   2سینگ گاگانهیپ شاگردانم از صمیمانه. نبود ممک  م  برا  کتاب ای 

 پتروژ   کارمنتهان  و ۸پالیکتا  ستریرا    ۱کومتار  روهی   6لاکسم . و  و 5سینگ پونیت  4پراشانت

 .کنم می تشکر ۰۱میشرا اسمیتا و ۹سریواستاوا نیکیتا

  ۰3چتوپرا . آ   ۰2فریتهم  . پی. پی  ۰۰ناگاراج. تی. و  همکارانم از را خود  خالصانه تشکر تا مایلم

. کتنم  اعتلا   رستما   ۰۸اورمیستون. آر و ۰۱منجونات. آر. ا   ۰6گاونکار اچ. جی  ۰5پیترز. د   ۰4هاجز. د 

 شته   نوشتته  عتالی  ها  کتاب خوانهن از بالگرد  ایِرودینامیک و دینامیک زمینه در محقق یک عنوان به

  23لیشتم  . جتی   22ستپنوستکی . زد. دبلیو  2۰برامول. اس. آر. ا   2۱پهفیله. جی  ۰۹جانسون. دبلیو سطتو

 .ا  برد  سود انهاز  بی 26میرز. سی. جی و 25گسو. ا   24پروتی. دبلیو. آر

 شته   ارائه مطالب. هستم شان سخاوتمنهانه حمایت برا  دوستانم و خانواد  مهیون نهایت  در
 آزاد  متتون  در موجتود  مطالتب  بته  شتباهت  هرگونته  و شته   تهیه نویسنه  توسط  کتاب ای  در
 برستانیه  م  اطلاع به را آن خواهشمنه  شباهت  مشاهه  صورت در  حال  یباا. است  رعمهیغ
 .شود انجا  مناسب اصلاحیِ اقهامات تا
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نویسنده

از  کیتتزیارشتته ف یشناستتمتتهرک کار  . ونکاتستتان دارایستت
از موسسته   یمهنهست   هنه و دکتترا  ۰مهراس  موسسه فناور

 قتات یعلو  بنگلور هنته استت. پتس از کستب تجربته در تحق     
بته گترو     یعلمت  ئتت یهعضو  عنوان بهاو   یو دانشگاه یصنهت
. او وستت یکتانپور هنته پ    هوافضتا  موسسته فنتاور    یمهنهس
  فنتاور  را در مؤسسه  قو یقاتیحقو ت یانشگاهد  ها تیفهال

. بتا بودجته   کردبالگرد آغاز  تهیسیروالاستیاِ نهیدر زم هنه کانپور
بالگرد مستقل  شگا یآزما کیونکاتسان    وزارت علو  و فناور

از صتته مقالتته   یکتترد. او بتت سیکتتانپور ت ستت ی.تتت . آ در آ
را از انجم    زیو جوادارد. ا ها کنفرانسدر مجلات و  یپژوهش

هنه و همکتار موسسته    یمهنهس یمل یآکادم برجستهکرد  است. او عضو  افتیهنه در  وانورده
 کسیرونتات یهنهوستان ا یست. در حال حاضر او سمت استاد کرسکایآمر  و فضانورد  هوانورد

 را دارد. هنه کانپور  فناور در مؤسسه
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